
Labor Schnecken
Dosiergeräte

Lavoratory
screw feeders



VERWENDUNG:

Zur gravimetrischen Dosierung
von rieselfähigen und

schwerfliessenden Schüttgütern

Dosiergenauigkeit von
Schüttgut abhängig

ARBO Systems SA
Via Circonvallazione 12
6952 CANOBBIO
Switzerland
Tel.:  +41 (91) 935 0070
Fax:    +41 (91) 935 0079
welcome@arbosystems.ch
www.arbosystems.com

USE:

For the gravimetric dosing of 
free and bad flowing bulk materials

Accuracy depends on the 
bulk material

LDG-GS
Labor Schnecken
Dosiergeräte

Lavoratory 
screw feeders 

LDG-GS/15 DS RHmax.  dm3/h

15 dm3
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Einfache Schnellreinigung / Quick & Easy cleaning

mit Anschlusskasten
with junction box

mit Masseplatte
with mass plate

EXECUTION:

Turning base plate made of 
aluminium 

Support & hopper made of  
stainless steel AISI304

Universal gear box for 
- single screw
- twin screws
- horizontal agitator

Ancillary equipment:
- hopper extension
- hopper cover
- plug connector

Dosing hopper volume 15-25 dm3

System of protection NEMA4X

AUSFÜHRUNG:

Drehbare Grundplatte aus
Aluminium

Support und Behälter aus 
rostbeständigem Stahl DIN1.4301

Universal-Getriebe-Block
für Einweller Schnecken -

Doppelweller Schnecken -
horizontal Rührwerk -

Zusatzausrüstungen:
Erweiterungs-Behälter -

Behälter Deckel -
Steckerverbinder -

Dosierbehälter Volumen 15-25 dm3

Schutzart IP65

MERKMALE:

Leichte Bauweise für mobilen 
Einsatz

Einfache Reinigung für
schnellen Materialwechsel

Robust und zuverlässig für einen 
Langzeiteinsatz in harscher 

industriellen Umgebung  

FEATURES:

Light weight design for 
mobile use 

Quick cleaning design for easy 
material change over

Durable & reliable for long term 
operation in harsh industrial 
environment
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